MISCAREA PE PLAN INCLINAT

o Cobordrea libera pe planul inclinat

Scriem principiul II al mecanicii pe cele doud axe ale sistemului cu originea in centrul corpului

ce coboard pe planul inclinat : OX si OY. Axa OX este paralela cu directia de miscare a corpului
cu sensul pozitiv in sensul miscarii, 1ar axa OY perpendiculara pe directia miscarii (deci pe axa

OY este perpendiculara pe plan).

OX : Gi— Fr=ma Forta de frecare Fy si G, apar in aceste
OY N—G 0 doud ecuatii cu semnul minus deoarece au
. - n =
sens opus axelor de coordonate XOY ales.
Observatie : In scrierea ecuatiilor pe cele doua axe tinem cont de sensul fortelor, deci ne referim
doar la marimea lor, din aceastd cauzd nu am pus semnul de vector deasupra ca pe desen. A

doua ecuatie am egalat-o cu zero pentru cd, nu exista miscare pe aceasta axa (miscarea e doar

de-a lungul planului inclinat — OX).

Daca inlocuim G, Fr si Gn cu formulele obtinute mai sus (pag.19) avem :



OX : mgsina — uN = ma
OY : N —mgcosa =0 ; N =mgcosa

Inlocuim pe N din a doua ecuatie (OY) in prima (OY) si avem :

mgsina — umgcoso, = ma ——y a = g(sino — 1cosa)

Deci 1n cazul coborarii libere a unui corp pe planul inclinat acceleratia la coborare este :

ac = g(sina — ucosa)

o Urcarea pe planul inclinat (aruncarea pe planul inclinat)

Procedam in mod identic ca la coborarea pe planul inclinat tindnd cont de semnele

fortelor (acum axa OX are sensul pozitiv in sus, de-a lungul planului inclinat)
OX:—-Gi—Fr=ma OX : —mgsina — uN = ma
OY:N-G,=0 : OY : N —mgcosa =0 ;

N =mgcosa



Inlocuim pe N din a doua ecuatie (OY) in prima (OY) si avem :
—mgsino — HMmMgecoso, = ma ——ya = —g(sino — PLcosa.)

Deci 1n cazul coborarii libere a unui corp pe planul inclinat acceleratia la coborare este :

au =— g(sina — ucosa)

Observatie : acceleratia la urcarea (aruncarea) pe planul inclinat este negativd deoarece
migcarea este incetinitd, corpul se va opri la un moment dat pe plan si ca cobori liber (coborarea

pe planul inclinat din cazul anterior).



